El yel son dos pequefios tractores eléctricos idéneos para el transporte de
materiales o tamhién sdlo de personas.

Sus dimensiones les permiten operar en espacios reducidos o en presencia de
personas, como por ejemplo en estaciones o aeropuertos. Han sido pensados
en dos versiones, con conductor sentado o de pie. Obviamente la versién con el
asiento es conveniente para desplazamientos mas largos y continuos, mientras que
la version de pie es aconsejable cuando el operador sube y baja del medio para
realizar su trabajo. Aln siendo medios pequefios y compactos presentan un 6ptimo
“esfuerzo en el gancho” que les permite remolcar en terreno plano hasta kg. 800
y cuentan con una autonomia de varias horas de trabajo.

El uso es extremadamente sencillo, ya que se conduce como un scooter: manubrio
direccional, empufiadura de aceleracién, freno de palanca.
Muy cémodo el cargador de baterias a bordo (bajo demanda).



CARACTERISTICAS

Fabricante

Tipa

Canga Ol sobee ka platatorma

Remcigue

Mokprizackin

Sabema de conduttaln

Heumdticos

Rupdas

Plataforma da carga
HMENSIONES
Dimensiones geneales

Radio ge viraje

Anchura pasilia

Alura gancho
PRESTACIONES
Velocidad
Esfusrzo en ol gancha

Pendmnie Superabis
Peso Propo

Peso sobré 08 &jes
TRACCHON

Rupdas

Dist. ejes

Teocha

ARura desde & lerend
Frenos de serdcio

Freno de estaconamisnto
Suspensdn
PROPULSION

Balesia

Motor eléctnco
Instalacitn elécirica
Direocdn
Tearesemsaln
Eancho de remolgue
Autcnomia

DEC

Capacidad nominal

Masa nominal remolcable
Elcirica-Endobbmca

D conducton acompafiante, de pie, sentade
P = nésum [ 88 - Superelis!

Mimang - anl (pas] x-molrices

L ¥ B {long » ancho)

h = allura cuenpe miguina
L=lengilud

B=ancho

h 3 = atura pland de pisado
4 = aibura vilanbe manirio
h 2 = altura timdén

h 5 = altura asienta

h 6 = aibura faro girat

h 7 = aitura faro giral. sobre cabing
h 1 = aitura de la cabina

h % = ancho de la cabina
Ri1=min. saf delanleno
R2=min.extemo rasso
R3=min.intema trasere
nrersiin an L

& = caning del lermene

Sin [ con canga

Saracis conlin. sabie sup. plans 60X
Maximo sobre superl, plana 5°

Sin [ con canga

Con bateria

Dl Tras. con bateria

Dl ckam fancha
Tras.debm/ ancho

¥ = batalta

C caning ruedas ape irasen

h = eapdion desds el DeTend en L mitsd del mereje

Mecan Ml felectr
Mirnens spes nenaries
Mecan fhidoaul felectr
Resortesballnsliastamar g

Tipa

Capacidad

Paso

Trarmslacitn polencia S2=60"
wariadar electrénico
Macanica - hidraulica-skbotnca
mecinica - hidraulica

mariual - automdtion

horas con trabage medio

En chapa de acero soldada eléctricamente por arco, forma una estructura

portante rigida.

Puente con diferencial, movido por un motor CA de gran potencia
mediante un manubrio con empufiadura-acelerador, inversién de marcha

de palanca, freno de palanca, Ilave de encendido, indicador de carga de la bateria

Constituida por un control electrénico CA, permite el maximo

control de los desplazamientos y del frenado electrénico. Freno de estacionamiento
eléctrico automatico.

Superelasticas no-marking
Con trabajo medio cuatro horas, posibilidad de cargador de bateria de alta

frecuencia a bordo.
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La maquina respeta la normativa vigente en lo que se

refiere a sus componentes, rendimiento y estabilidad.
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