und sind zwei kleine Elektroschlepper, die sich fiir den Transport von Ware
oder auch nur von Personen eignen.

Die kompakte Form gestattet es ihnen, da zu arbeiten, wo wenig Platz ist oder wo
Personen vorhanden sind, wie beispielsweise auf Bahnh6fen oder Flughafen. Es gibt
sie in zwei Versionen, eine mit Fahrersitz und die andere mit Fahrerstand. Natirlich
ist die Version mit Fahrersitz besser fiir langere Strecken oder den Dauerbetrieb
geeignet, wahrend die Version mit Fahrerstand zu bevorzugen ist, wenn der Fahrer
zur Verrichtung seiner Arbeit ¢fter aus dem Fahrzeug aussteigen muss. Obwohl es
kleine und kompakte Fahrzeuge sind, haben sie eine ausgezeichnete Zugkraft, die
es ihnen gestattet, auf ebenen Strecken bis zu 800 kg zu ziehen. Sie haben eine
Autonomie von mehreren Arbeitsstunden. Die Benutzung ist extrem einfach, weil
sie sich wie ein Roller fahren lassen: Lenkstange, Gasdrehgriff, Bremshebel.

Sehr bequem ist das Ladegerat an Bord (auf Anfrage).



EIGENSCHAFTEN
Hersteller

Typ

Mutzlast suf Ladefiiche
Anhingen

Maolor

Fahrsystem
Bereifung

Rader

Ladefiache
ABMESSUNGEN
Male dber alles

Waenderadius

Gangbreite

Hihe Anhbngerkupplung
LEISTUNGEMN
Fahrgeschwindighed
Zusghkraft

Saeighihigkes
Eigengaewicht
Achskast
ANTRIEB
Rader

Achsabeiand
Spurweite
Baodenfredes
Balriebsbramsen

Fesistellbremse
Radaufhangungen
ANTRIEBSKRAFT
Balterie

Elektromotor
Elektrische Anlage
Lenkung

Antrieb
Anhangerkupplung
Aubonoamis

eine biegesteife tragende Stahlstruktur aus lichtbogengeschweilltem
Stahlblech.
Achse mit Differential, durch einen AC-Motor mit hoher Leistung
angetrieben
mittels Lenkstange, auf der sich der Gasdrehgriff, der Wendehebel, der
Bremshebel, der Ziindschlissel und die Batterieladestandanzeige befinden.
Besteht aus einer elektronischen AC-Steuerung zur maximalen
Kontrolle der Bewegungen und der elektronischen Bremsung. Automatische elektrische
Parkbremse.
Superelastik abriebfest.
Fur Arbeiten mit mittlerer Belastung vier Stunden. Hochfrequenz-
Ladegerat an Bord erhaltlich.
Die Maschine entspricht nach Komponenten, Leistungen
und Standsicherheit den geltenden Normen.

MLE.

DEC
TRE TRES

Mennirageermigen B 0 =
Hannanhangegewichl L5 8O0 800
Elekiromator-Vierbrennungsmotor Elgktromator  Elekiromalor
Milgehend, Stehend, Sikzend Sitzend Stehend
Pn - Luft / se - Supared 150-250 15-2Fn
Anzahl vormuhinben, x-Triebrader . 3-112x 3- 102
L x B (Lange x Braila) mm — —
= Hihe Maschinenkdrper mm
L=Liinge mm 1215 1215
B=Brede mm 550 550
h 3 = Hahe der Tritiache mm 20 220
h 4 = Lenkrad-Lenkslangenhihe mm 360 a0
h 2 = Delchselhohe — e lh
h 5 = Sizhdhe mm 440 670
h 6 = Hihe Rundum-Wamleuchla L T
h 7 = Hihe Rundum-Wamleuchia aul Kabine mm e e
h 1 = Hibhe der Kabine mm
h O = Breids der Kabine i e —
Ri=klginster auBen vom mm 1250 1250
Ra=kleinster auBen hinlen mm B20 B20
Ra=klginster innen hinten mm mme e
U-Wandung mm 1120 1120
& = Mitlelpunkl bis Boden mm 175 175
Ohne ! mi#l Last km 8-4 8-4
Dauverbetniel eben 60 N 800 800
Maximal eben x 5° M 1000 1000
Chne ! mill Last % 10-2 10-2
Mit Batberie L5 200 200
Womdhint. mit Battere kg 55145 55145
Vom Durchmu Breile mm 20030 20030
Hiril. Durchm. Breile mm 200x30 200=30
¥ = Radstand mm B50 B50
C Radmitbelpunk! Hinlerachse mm ATO ATO
h= Bodenfreiheil Mitte Achsabstand mm 70 70
Mech. hydr febekir, ahakir elakir
Zahl bremsender Achsen N 1 1
Mech. hydr feleklr. ehakir edakir
Fedem/Blattfedem/Siobdamgpler - -
Tw gekapsell  pekapsel
Fapeazitiin WIAR,  AHIII00E A0S
Gewichl kg 70 70
Fahren, Leistung S2=60° kW 08 AG 05 AC
Elrkironischer Wandier Inverter AC Inverier AC
mechanisch - hydrauksch-glekinsch manuell manuell
mechanisch - hydrauksch mechanisch  mechanisch
marnuell - subdrmatisch manuell manuwell
Slunden bai miltherer Arbei h 5 5
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