- Zum Ziehen oder Schieben von Lasten auf Radern entwickelt, die sonst von
A/ Hand mit ungeeigneten Mitteln bewegt werden missten. Die Sektoren, in
denen der Einsatz mdglich ist, sind vielfaltig: Krankenhauser, Bahnhéfe und
Flughafen, Automobilindustrie, Fertigungsindustrie, Bootsunterstellungen
T RZ und vieles andere. Der Einsatz dieser Mittel vermeidet die kérperliche

Anstrengung und beschleunigt gleichzeitig die Vorgénge selbst.
Die Standardmaschine, Modell TR Z, ist mit einer Standard-Anhangerkupplung

T RZ I ift ausgestattet. Auf Wunsch kann die Anhangerkupplung drei verschiedene
Hohenpositionen einnehmen. Das Modell TR Z LIFT verfugt Uber eine an der
= Rickseite angebrachte, elektrisch zu betatigende Hebeplatte, die es ermdglicht,

T RZ I Ift b r das zu ziehende Material durch Heben der Anhangerkupplung einzuhangen.
Das gleiche System kann auf einem drehbaren Trager, br genannt, installiert

TRZ werden, der es der Ziehhilfe und der Last ermdéglicht, grol3e Lenkwinkel zu
rc erhalten.

Das TR Z RC Modell wurde entwickelt, um sowohl im manuellen Modus als
L) auch ferngesteuert eine Reihe von Einkaufswagen zu ziehen.



PLATTE ZUM ANBRINGEN
DES GEWUNSCHTEN ZUGHAK

ALLE BEDIENELEMENTE BEFINDEN
SICH AUF DEM DEICHSELKOPF

STAHLKONSTRUKTIONEN MIT
UBERGROSSE DICKE

SYSTEM MIT ELEKTRISCHEM AKTUATOR
ZUM HEBEN DES DREHARMS

BORD-LADEGERAT

KUNDENANPASSBARER ZUGHAKEN

' et 4 ANTRIEBSEINHEIT MIT DIFFERENTIAL UND
TRZ UFT br ABRIEBFREIEN RADERN ALS STANDARD
Der Schlepper TR Z Lift und das Modell TR Z Lift br sind Ziehhilfen, die fir das Beférdern von
Anhé&ngern ohne Deichsel oder Anhangerkupplung in Produktionsstatten entwickelt wurden.
Der Schlepper ist ndmlich mit einem System zum Heben einer Platte ausgestattet, an der ein
Zughaken oder ein Dreharm mit Zughaken zu befestigen ist. Der Unterschied zwischen den
beiden Versionen liegt in der gréReren Mandvrierfahigkeit der zweiten Version.
Der Bediener fahrt die Ziehhilfe an de n Anhanger heran, steckt den Zughaken unter die
Traverse des Anhédngers und beim Heben rastet dieser ein. Die Form des Zughakens wird auf
den zu ziehenden Anhanger ausgelegt. Alle Bewegungen sind elektrisch und werden Uber
Drucktasten am Deichselkopf gesteuert.

SIGNALLAMPE FUR DIE MAXIMALE

HIBARK ) H

FERNSTEUERUNG FUR DEN
BEDIENER, WENN ER DIE REIHE
DER EINKAUFSWAGEN LENKT

DOPPELTE LENKMOGLICHKEIT: MIT
D L ODER FERNSTEUERUNG

EINZELNES VORDERES
LAUFRAD VOM TYP
HEAVY DUTY

G_R(")SSE UND ABSTAND DER AUFNAHMEN
FUR DIE HINTEREN RADER DES
EINKAUFWAGENS VARIABEL

Der Schlepper TR Z RC ist eine Ziehhilfe, die fir den der Einkaufswagen konzipiert wurde,
die man in der Regel in Supermarkten findet. An seiner Rickseite befindet sich eine Metallstruktur zur
Aufnahme der beiden Hinterrader des ersten Einkaufswagens in der Reihe. Diese beiden Aufnahmen
sind in der Breite verstellbar und passen zum gréf3ten Teil der Rader, die man bei den verschiedenen
Typen von Einkaufswagen findet.

Sobald der erste Einkaufswagen befestigt ist, kann der Bediener eine Reihe von 15 bis 20
Einkaufswagen anhéngen.

Dieser Vorgang kann per Fernsteuerung durch den Bediener gesteuert werden, der die Wagenreihe
am Anfang der Reihe lenkt. Der Schlepper kann Uber die Deichselkopfsteuerung oder tber die
Fernbedienung gesteuert werden: die Modalitdt wird mit einer Drucktaste der Fernbedienung gewabhlt.



EIGENSCHAFTEN

Hersteller

Typ

Nutzlast auf Ladeflache

Anhangen

Motor

Fahrsystem

Bereifung

Ré&der

Ladeflache

ABMESSUNGEN
MaRe tber alles

Wenderadius

Gangbreite

Héhe Anhdngerkupplung
LEISTUNGEN
Fahrgeschwindigkeit
Zugkraft

Steigfahigk eit
Eigengewicht
Achslast
ANTRIEB
Ré&der

Achsabstand
Spurweite
Bodenfreiheit
Betriebsbremsen

Feststellbremse
Radauthéangungen
ANTRIEBSKRAFT
Batterie

Elektromotor
Elektrische Anlage
Lenkung

Antrieb
Anhangerkupplung
Autonomie

DEC

Nenntragvermégen
Nennanh&ngegewicht
Elektromotor-Verbrennungsmotor
Mitgehend, Stehend, Sitzend

Pn - Luft / se - Superel.

Anzahl vorm/hinten,x-Triebrader
L xB (Lange x Breite)

h=Hohe Maschinenkérper
L=Lange

B=Breite

h 3 =Hoéhe der Trittflache

h 4 = Lenkrad-/Lenkstangenhéhe
h 2 =Deichselhche

h 5 = Sitzhéhe

h 6 = Héhe Rundum-Warnleuchte

h 7 = Héhe Rundum-Warnleuchte auf Kabine

h 1 =Hohe der Kabine

h 9 = Breite der Kabine
R1=kleinster auRen vorn
R2=kleinster auRen hinten
R3=kleinster innen hinten
U-Wendung

s = Mittelpunkt bis Boden

Ohne / mit Last
Dauerbetrieb eben 60'
Maximal eben x 5"
Ohne / mit Last

Mit Batterie

Vorn/hint. mit Batterie

Vorn Durchm./Breite
Hint.Durchm./Breite

y =Radstand

C Radmittelpunkt Hinterachse
h=Bodenfreiheit Mitte Achsabstand
Mech /hydr./elektr.

Zahl bremsender Achsen

Mech /hydr./elektr.
Federmn/Blattfedern/StoRd&m pfer

Typ

Kapazitat

Gewicht

Fahren,Leistung S2=60°
Elektronischer Wandler
mechanisch - hydraulisch-elektrisch
mechanisch - hydraulisch

manuell - automatisch

Stunden bei mittlerer Arbeit

eine biegesteife tragende Stahlstruktur aus lichtbogengeschweilltem

Stahlblech.

angetrieben.

Achse mit Differential, durch einen AC-Motor mit hoher Leistung

Mittels Deichsel und Schaltkasten mit Drosselventilen zur Gang- und

Geschwindigkeitswahl, Ziindschliissel, Batterieladestandanzeige.

Besteht aus einer elektronischen AC-Steuerung zur maximalen

Kontrolle der Bewegungen und der elektronischen Bremsung. Automatische elektrische
Parkbremse.

Superelastik abriebfest ,Gummi
Fir Arbeiten mit mittlerer Belastung vier Stunden sechs Stunden

ME.

kg
kg

Nr.
mm

mm
mm

mm
mm

mm

V./Ah.

kg
kW

Hochfrequenz-Ladegerat an Bord erhaltlich.

Die Maschine entspricht nach Komponenten, Leistungen
und Standsicherheit den geltenden Normen.

TRZ

1500
Elektromotor
Aterre
1Se-2Se
3-1/2x

552
859
570

1100
750

230

6-4
600
900

10-2

160

60-100

250x75
250x75
504
470
190
elektr.
1
elektr.

gekapselt

2x12/130 (C5)

70

06 AC

Inverter AC

manuell
mechanisch
manuell

5/6

7

TR/ UFT

10 CM

ELEVAZIONE PIASTRA MASSIMA!

e m

194

1570
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DEC Spa e Via Omero 89 - 41123 Modena - Italy
Tel. +39 059 373222 - Fax +39 059 374199 - info@dec-modena.com
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